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JmE ENC Encoder Input Plug-in Module

1 SAFETY INFORMATION

1.1 SAFETY WARNINGS

NOTE!
= Only use the CFW500-ENC expansion

plug-in module with encoder input in
CFWS500 series WEG inverters.

= Werecommend reading the inverter user’s
manual before installing or operating this
accessory.

= This guide contains important information
for the correct understanding and proper
operation of this module.

1.2 PRELIMINARY RECOMMENDATIONS

ATTENTION!

= Always disconnect the general power
supply before connecting or disconnecting
the accessories on the frequency inverter.

® Wait at least 10 minutes to guarantee
complete de-energization of the inverter.

2 GENERAL INFORMATION

This guide provides instructions for the installation,
configuration and operation of the plug-in expansion
module for encoder reader input CFW500-ENC.

The CFW500-ENC has two differential channels, "A"
and "B" designed up to 400 kHz incremental encoder
reader frequency. Moreover, it has a configurable +5 V
or+12V output supply for quadrature encoder operation.

3 PACKAGE CONTENT

When receiving the product, check if the package
contains:

= Accessory in antistatic packaging.

m Installation, configuration and operation guide.

CFW500 | 5
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ENC Encoder Input Plug-in Module JmE

4 ACCESSORY INSTALLATION

This accessory is easily installed or replaced. For correct
installation of the accessory execute the following steps:

Step 1: With the inverter de-energized, remove the front
cover of the Inverter (Figure A.1 on page 28).

Step 2: Remove the plug-in module connected to the
inverter, if there is any, as in Figure A.1 on page 28.

Step 3: Fit and press the accessory to be installed as
indicated in Figure A.1 on page 28 and then assemble
the front cover of the inverter.

Step 4: Power up the inverter and check if parameter
P0027 shows value 10 (PO027 = 10). If this information
is not true, check if the module used is actually the
CFWS500-ENC and repeat steps 1-4.

Step 5: After incremental encoder well installed and
connected to the inverter and motor. Verify if the speed
shown in PO038 and P0681 is alright.

5 SETTINGS

The CFW500-ENC inputs signals specifications match
to the Dynapar incremental encoder model HS35B.
To use another type of encoder Ocheck if the pins and
signal sequence are equivalent to the showed in the
Figure 2 on page 9.

It is important to follow some recommendations during

assembly of the encoder on the motor:

1. The encoder must be coupled directly to the shaft
of the motor without torsional flexibility.

2. Both the shaft and metal frame of the encoder must
be electrically isolated from the motor (minimum
distance 3 mm).

3. Flexible and high quality coupling must be used to
avoid mechanic oscillation or backlash.

The Figure 1 on page 7 below shows the encoder
assembly of selfventilated and forced ventilated motors.

6| CFW500
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Encoder protection Flexible steel suporte/rack and
cover encoder fixture components

Encoder HS35B Encoder protection cover
fixture on the motor deflector

Encoder HS35B

Figure 1: Encoder HS35B assembly for self-ventilated, or
with forced ventilated motor

The Table 1 on page 8 shows the signals for the
terminal connection CFW500-ENC, as Figure 2 on page
9 shows an example of connecting to the encoder
Dynapar HS35B.

CFW500 | 7



ENC Encoder Input Plug-in Module JEE

Table 1: CFW500-ENC signals from the control

connections
Connector Description
! DOT-NO Rig‘iﬁg :): relay 1)
3 po1-C (agl:]?%glrjllgg:nl of relay 1)
5 | D03-NO ([l)\;?)“slo(r)vltj;g‘ z)fsre\ay 3)
s 7 DOs-C S(I)gr::s:;p;;?of relay 3)
E 9 | DO4-NO (?\%tglo‘:\ltjz:g;‘ to? relay 4)
% " DO4-C (?:E’;ig#gg}n‘: of relay 4)
3/ 13| GND [ Reference0v
15 AO1 Analogic output 1
17 Al Analogic input
19 DO2 Digital output 2 ( Transistor)
21 +24 V 24 Vdc Power supply (Transistor)
w| e | Qg s T
2 D Digital input 1
4 D2 Digital input 2
6 DI3 Digital input 3
8 Dl4 Digital input 4
E 10 DI5 Digital input 5 (NPN)
E 12 | RS-485 - A | RS-485 (Terminal A)
5| 14 |RS-485 - B | RS-485 (Terminal B)
E 16 GND Reference 0 V
18 A Non-inverting quadrature input A
20 /A Inverting quadrature input A
22 B Non-inverting quadrature input B
24 /B Inverting quadrature input B

8| CFW500
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S210N+5V 821
OFF +12V

—| DO1-RLNO
& DO1-RL-NC
| DO3-RLNO
~| DO3-RL-C
| DO4-RL:NO

=
[a)
v

GND/ +24

—:l Dynapar HS35B I—

Figure 2: CFW500-ENC control connections

The Figure 3 on page 9 shows the phase sequence
signals of encoder to spin clockwise rotating direction.

A Signal

N 1
[ L[

3 [ 1 [ L

T L

>

>
Time

Figure 3: Standard phase of encoder signals
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The location of the DIP switches to select the kind of
analog output and input signal can be better viewed in
Figure A.2 on page 29. To use the analog inputs
and/ or outputs with current signal, switch S1 and
related parameters must be set as indicated in Table
2 on page 10. To activate the termination resistors
of the RS-485 interface, see Table 3 on page 10. To
set the power supply output for the encoder + VE, see
Table 4 on page 11.

For further details about the control connections see
chapter 3 Installation and Connection of the inverter.

NOTE!
The digital input signal DI5 is allways NPN
input instead of PO271 configuration.

Table 2: Configurations switches for the analog input and
output

Input/

Switch §1  Signal Parameter
Output Adji

Range Adjustment
Voltage | S11 =OFF | 0..10V P0233=00r2
Al 0..20mA | P0233=00r2
Current| $1.1=0ON

4..20mA | P0233 =1 or3
Voltage | $1.2=0N | 0..10V | P0253=0o0r3
AO1 0..20mA | P0253 =1or4
Current | §1.2 = OFF

4..20mA | P0253=20r5

Signal

Table 3:Configurations switches for the RS-485 interface

Settings of the
Keys

$1.83 = OFF and | RS-485

S1.4 = OFF termination OFF

Comunications Switch Options

. ©
Rs-485 st S§1.3=0Nand |RS-485

$1.4=0N termination ON

(*) No other combinations of the switches are allowed.

10| CFW500
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Table 4: Configurations switches for the encoder supply

+VE
Switch Output
Encoder Supply Switch & Voltage
$2.1=0N 5Vdc
+VE S2
$2.1 = OFF 12 Vde

This module has a connector (Figure A.2 on page
29) to enable the use of the Flash Memory Module
(CFW500-MMF), which allows data transfer between
inverters. For further details on this accessory, refer to
the installation, configuration and operation guide of
the CFW500-MMF.

CFW500 | 11
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Médulo Plug-in con Entrada de Encoder ENC

1 INFORMACIONES DE SEGURIDAD

1.1 AVISOS DE SEGURIDAD

iNOTA!
m  Solamente utilizar el médulo plug-in con
entrada de encoder CFW500-ENC en los

convertidores WEG linea CFW500.

= Se recomienda la lectura del manual del
usuario del convertidor antes de instalar
0 operar este accesorio.

= El contenido de esta guia ofrece
informaciones importantes para el correcto
entendimiento y buen funcionamento de
este mdédulo.

1.2 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

{ATENCION!
= Siempre desconecte la alimentacion

general antes de conectar o desconectar
los accesorios en el convertidor de
frecuencia.

= Aguarde por lo menos 10 minutos para
garantizar la desenergizacion completa
del convertidor.

2 INFORMACIONES GENERALES

Esta guia orienta en la instalacién, configuracion y
operacion del médulo plug-in de expansion CFW500-ENC.

Este médulo de ampliacion es capaz de leer un encoder
incremental con dos sefiales diferenciales "A"y "B" para
lalectura de las senales de un encoder incremental con
frecuencia de hasta 400 kHz. Ademas, existe una salida
para alimentar el encoder que puede ajustar a +5 V o
+12 V en dipswich S2.

3 CONTENIDO DEL EMBALAJE
Al recibir el producto, verifique si el embalaje contiene:
= Accesorio en embalaje antiestatico.

= Guia de instalacion, configuracion y operacion.

CFW500 | 13
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Médulo Plug-in con Entrada de Encoder ENC

4 INSTALACION DEL ACCESORIO

Elaccesorio puede ser facilmente instalado o sustituido.
Para la correcta instalacion del accesorio, ejecute los
siguientes pasos:

Paso 1: Con el convertidor desenergizado, retire latapa
frontal del mismo (Figura A.1 en la pagina 28).

Paso 2: Retire, si existe, el accesorio (mddulo plug-in
conectado) conforme la Figura A.1 en la pagina 28.

Paso 3: Encaje y presione el accesorio a ser instalado
conforme indicado en la Figura A.1 en la pagina 28 y
después conecte la tapa frontal del convertidor.

Paso 4: Energice el convertidor y verifique si el
parametro P0027 indica el valor 10 (P0O027 = 10). En
caso de que esa informacién no sea verdadera, verifique
si el médulo utilizado realmente es el CFW500-ENC y

repita los pasos 1-4.

Paso 5: Después de que encoder incremental haya sido
bien instalado y conectado al convertidor y al motor.
Verifique si la velocidad que se muestra en PO038 y
P0681 esté correcta.

5 CONFIGURACIONES

Las especificaciones de apagar sefiales para las
entradas de encoder incremental del médulo CFW500-
ENC, son vélidas para los modelos de encoder HS35B
de la Dynapar. Para el uso de otro tipo de encoder
verificar si los terminales y la secuencia de las sefiales
son las mismas que el modelo presentado. Conforme
muestra la Figura 2 en la pagina 17.

Durante el montaje del encoder en el motor es muy
importante seguir algunas recomendaciones:

1. El encoder debe ser acoplado directamente al eje
del motor sin tener flexibilidad de torsion.

2. Tanto el eje cuanto el armazon metalico del encoder

deben estar eléctricamente aislados del motor
(separasion minimo de 3 mm).

14| CFW500
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3. Deben ser utilizados acoplamientos flexibles y de

buena calidad que eviten oscilaciones mecénicas o
“backlash”.

La Figura 1 en la pagina 15 muestra el montaje del

encoder para motores autoventilados y con ventilacion
forzada.

Tapa de proteccion

Soporte flexible de acero y
del encoder

componentes de fijacion del
encoder

@i

it

Encoder HS358 Fijacioén de la tapa de proteccién
del encoder sobre la deflectora
del motor
1
Encoder HS35B

Figura 1: Montaje del encoder HS35B para motor
autoventilado o con ventilacion forzada

La Tabla 1 en la pagina 16 muestra las sefiales para
la conexion del terminal CFW500-ENC, la Figura 2 en la

pdgina 17 muestra un ejemplo de conexion al encoder
Dynapar HS35B.

CFW500 | 156
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5

Tabla 1: Sefiales del conector de control

Conector Descripcion
| Salida digital 1
T | DOINO | ontacto NA del relé 1)
Salida digital 1
3 po1-C (punto comuin del relé 1)
Salida digital 3
5 | DO3-NO (contacto NA del relé 3)
Salida digital 3
_ 7 Dos-C (punto comun del relé 3)
<] P
= Salida digital 4
“g’ 9 | DO4-NO (contacto NA del relé 4)
D Salida digital 4
2 " DO4-C (punto comuin del relé 4)
o
o 13 GND Referencia O V
15 AO1 Salida analégica 1
17 Al Entrada analdgica 1
19 DO2 Salida digital 2 (Transistor)
21 +24 V Fuente +24 V (150 mA)
Fuente encoder
28 +VE 12V (S2.1 = OFF) 0 +5 V (S2.1 = ON)
2 D Entrada digital 1
4 DI2 Entrada digital 2
6 DI3 Entrada digital 3
8 Dl4 Entrada digital 4
8| 10 DI5 Entrada digital 5 (NPN)
2| 12 |RS-485 - A | RS-485 (Terminal A)
2| 14 |Rs-485 - B | RS-485 (Terminal B)
B[ 16 | GND | Referencia0V
18 A Entrada en cuadratura A
20 /A Entrada en cuadratura A invertida
22 B Entrada en cuadratura B
24 /B Entrada en cuadratura B invertida

16| CFW500
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222,92, S2.1 ON+5V 821
2 EER & OFF +12V

o @ o oo o

e s G

55 8838 3

O o o oo o

13,5 7.9

GND

34

=
[a)
GND/ +24V

- Marrén
Azul

Amarillo
Verde

o Blanco

@

—:l Dynapar HS35B I—

Figura 2: Las conexiones de control CFW500-ENC

La Figura 3 en la pagina 17 muestra la secuencia
de fase de las sefnales del encoder para la rotacion del
motor en sentido horario.

A Senal

[ I B
I A R
o 1 [

o

o|

>

>
Tiempo
Figura 3: Sefales del encoder para sentido giro horario
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La localizacion de las DIP-switches para seleccion del
tipo de sefal de la entrada y salida analdgica puede ser
mejor visualizada en la Figura A.2 en la pagina 29.
Para utilizar las entradas y/u salidas analdgicas con
sefal en corriente, se debe ajustar el interruptor S1vy los
pardmetros relacionados conforme Tabla 2 en la pagina
18. Para activar las resistencias de terminacion de la
interfaz RS-485, consulte la Tabla 3 en la pagina 18.
Para ajustar la potencia de salida del codificador + EV,
véase la Tabla 4 en la pagina 19. Para mas detalles
sobre las conexiones de control consulte el capitulo
3 Instalacion y Conexion del manual del usuario del
convertidor.

iNOTA!

La sefal de la entrada digital DI5 es siempre
NPN, independientemente de la configuracion
en P0271.

Tabla 2: Configuraciones de los interruptores para
seleccion del tipo de sefial en la entrada y salida analégica

Ajuste del .
Entrada/ | 'Rangode Ajuste de
Salida =gl Intersr:nptor la Sefial | Parametros
Tension |S1.1=0FF| 0..10V |P0233=002
All 0..20mA |P0233=002

Corriente | $1.1 = ON
4..20mA | P0233=103

Tension | $1.2=0ON | 0..10V |P0253=003
AO1 0..20mA |P0263=104
Corriente | $1.2 = OFF

4..20mA | P0253=205

Tabla 3: Configuraciones de los interruptores para
configuracion de la RS-485

Comunicacién Llave IA|uste ellos Opcién
nterruptores
S1.3=0FFy Terminacion
. | S1.4 = OFF RS-485 apagada
RS-4 10
S-485 S S1.3=0Ny Terminacion
S1.4 =ON RS-485 encendida

(*) Cualquier otra combinacion de los interruptores no esta
permitida.

18| CFW500
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Tabla 4: Configuracidn de la alimentacion del encoder +VE

B o Ajuste de la Tension de
Alimentacién Llave D salida
§2.1=0N 5Vdc
+VE S2
S21 = OFF 12 Vdc

Este mdédulo posee un conector (Figura A.2 en la pagina
29) para utilizacion del Médulo de Memdria Flash
(CFW500-MMF), el cual permite la transferencia de datos
entre los convertidores. Para més detalles sobre este
accesorio consulte la guia de instalacion, configuracion y
operacion del CFW500-MMF.

CFW500 | 19
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Médulo Plug-in com Entrada de Encoder ENC

1 INFORMAGCOES DE SEGURANGA

1.1 AVISOS DE SEGURANCA

NOTA!
= Somente utilizar o médulo plug-in com

entrada de encoder (CFW500-ENC) nos
inversores WEG linha CFW500.

= Recomenda-se a leitura do manual do
usuério do inversor antes de instalar ou
operar esse acessorio.

= O conteldo deste guia fornece
informagdes importantes para o correto
entendimento e operagao deste modulo.

1.2 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

ATENGAO!

= Sempre desconecte a alimentagéo geral
antes de conectar ou desconectar os
acessorios no inversor de frequéncia.

® Aguarde pelo menos 10 minutos para
garantir a desenergizagdo completa do
inversor.

2 INFORMACOES GERAIS

Este guia orienta nainstalacéo, configuragao e operagao
do médulo plug-in de expansdo com entrada para leitura
de encoder incremental CFW500-ENC.

O CFW500-ENC tem dois canais diferenciais "A" e
"B" para leitura dos sinais de um encoder incremental
com frequéncia de até 400 kHz. Bem como uma fonte
configurdvel em +5 Vcc ou +12 Vcc para alimentagéao
do encoder incremental.

3 CONTEUDO DA EMBALAGEM
Ao receber o produto, verificar se aembalagem contém:

= Acessorio em embalagem anti-estética.
= Guia de instalacao, configuragdo e operagéo.

CFW500 | 21
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4 INSTALAGAO DO ACESSORIO

O acessorio € facilmente instalado ou substituido.
Para a correta instalacdo do acessdrio execute os
passos a seguir:

Passo 1: Com o inversor desenergizado, retire atampa
frontal do Inversor (Figura A.1 na pagina 28).

Passo 2: Retire, se houver, o acessdrio (médulo plug-in
conectado) conforme a Figura A.1 na pagina 28.

Passo 3: Encaixe e pressione o acessorio a ser instalado
conforme indicado na Figura A.1 na pagina 28 e apds
conecte a tampa frontal do inversor.

Passo 4: Energize o inversor e verifique se o parametro
P0027 indica o valor 10 (P0027 = 10). Caso essa
informacé&o nao for verdadeira, verifique se o médulo
utilizado realmente é o CFW500-ENC e repita os
passos 1-4.

Passo 5: Apds a instalagéo e conexao do CFW500-ENC
e do encoder, verifiqgue também se as funcdes dos
parametros PO038 e P0681 relacionadas ao encoder
estao funcionando corretamente.

5 CONFIGURAGOES

As especificacdes dos sinais para as entradas de encoder
incremental do médulo CFW500-ENC, sao vélidas para
os modelos de encoder HS35B da Dynapar. Para o uso de
outro tipo de encoder verifique se a pinagem e sequéncia
de sinais equivalem ao modelo apresentado. Conforme
mostra a Figura 2 na pagina 25.

Na montagem do encoder ao motor € importante seguir
algumas recomendagoes:

1. O encoder deve ser acoplado diretamente ao eixo
do motor sem flexibilidade torsional.

2. Tanto o eixo quanto a carcaga metélica do encoder
devem estar eletricamente isolados do motor
(espagamento minimo de 3 mm).

3. Devem ser utilizados acoplamentos flexiveis e de
boa qualidade que evitem oscilagdes mecanicas
ou "backlash".

22| CFW500
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A Figura 1 na pdgina 23 abaixo mostra a montagem
do encoder em motores auto-ventilados e com
ventilagéo forgada.

Suporte flexivel da chapa de
ago e componentes de fixagao
do encoder

Tampa de protegao
do encoder

\ @'“J

it

Encoder HS35B Fixagao da tampa de protegdo

do encoder sobre a deflectora
do motor

Encoder HS35B

Figura 1: Montagem do Encoder HS35B para o motor
auto-ventilado, ou com ventilagao forcada

A Tabela 1 na pégina 24 a seguir mostra os sinais
para conexao nos bornes do CFW500-ENC, j& a Figura
2 na péagina 25 mostra um exemplo de conexdo ao
encoder Dynapar HS35B.
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Tabela 1: Sinais do conector de controle CFW500-ENC

Conector Descri¢ao
1 DO1-NO Sal’c}a Digital 1 (Contato NA do
Relé 1)
3 DO1-C SSIC’S Digital 1 (Ponto comum do
Relé 1)
5 D03-NO Salcfa Digital 3 (Contato NA do
Relé 3)
7 DO3-C Salqa Digital 3 (Ponto comum do
Relé 3)
k] | Saida Digital 4 (Contato NA do
g 9 DO4-NO Relé 4)
3 1 DO4-C Salqa Digital 4 (Ponto comum do
o Relé 4)
8l GND | Referéncia 0V

15 AO1 Saida analégica 1

17 All Entrada analdgica 1

19 DO2 Saida digital 2 (Transistor)
Fonte de alimentacéo 24 Vdc

21 +24 V (150 mA)
| we | g
2 D Entrada Digital 1
4 DI2 Entrada Digital 2
6 DI3 Entrada Digital 3
8 D4 Entrada Digital 4
s| 10 DI5 Entrada Digital 5 (NPN)
g 12 | RS-485 - A | RS-485 (Terminal A)
E 14 | RS-485 - B | RS-485 (Terminal B)
@[ 16| GND | Referenciaov
18 A Entrada em quadratura A
20 /A Entrada em quadratura A invertida
22 B Entrada em quadratura B
24 /B Entrada em quadratura B invertida

24 | CFW500



[hEq

Médulo Plug-in com Entrada de Encoder ENC

o S21ON+5V 821
2 OFF +12V

Qo
<
5
<
6}
a
il

A DO3-RL-NO

@ | DO1-RL-NC
© DO4-RL-NO

&
Q
a
7

GND
34

=
[a)
GND/ +24V

Azul
Amarelo
Verde

- Marrom
» Vermelho

o Branco

nd

B
—:l Dynapar HS35B I—

Figura 2: Conexées de controle CFW500-ENC
A Figura 3 na pagina 25 mostra a sequéncia de fase
dos sinais do encoder para a rotagdo do motor em
sentido horario.

A Sinal

[ I B
I A R
el | L | L

o

ol

>

>
Tempo

Figura 3: Sinais de encoder para sentido de giro horario
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Alocalizagdo das DIP-switches para selecéo do tipo de
sinal da entrada e saida analdgica podem ser melhor
visualizadas na Figura A.2 na pdgina 29. Para utilizar
as entradas e/ou saidas analdgicas com sinal em
corrente deve-se ajustar a chave S1 e os parametros
relacionados conforme Tabela 2 na pagina 26. Para
ativar os resistores de terminagao da interface RS-485,
veja a Tabela 3 na pagina 26. Para configurar a saida
de alimentagéo do encoder +VE, veja a Tabela 4 na
pagina 27. Para mais detalhes sobre as conexdes
de controle consulte o capitulo 3 do manual do usuério
do inversor.

NOTA!
O sinal da entrada digital DI5 € sempre NPN,
independente da configuragao em P0271.

Tabela 2: Configuragdes das chaves para selecdo do tipo
de sinal na entrada e saida analdgica

Entrada/ Sinal Ajuste da | Faixa do Ajuste de
Saida Chave 81 Sinal Parametros
Tensdo |S1.1=0FF| 0..10V |P0233=00u?2
Al 0..20 mA | P0233 = 0 ou 2

Corrente | S1.1 = ON
4..20mA | P0233 =10u 3

Tensdo | S1.2=0ON| 0..10V |P0253 =00u3

AO1 0..20 mA | P0253 = 1 ou 4

Corrente | $1.2 = OFF
4..20mA | P0253 = 2 ou 5

Tabela 3: Configuragées das chaves para configuragdo
da RS-485

Ajuste das opeae)
Chaves pea

S$1.3=0FF e |Terminacdo
S1.4 = OFF RS-485 desligada

Comunicacdo Chave

RS-485 S10
S1.3=0ONe |Terminacdo

S1.4 =0ON RS-485 ligada

(*) Qualquer outra combinagéo das chaves nao é permitida.
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Tabela 4: Configuracédo da alimentagdo do encoder +VE

Alimentagdo = Chave Ajg:::a Tag:?doada
$2.1=0N 5Vdc
+VE S2
S2.1 = OFF 12 Vdc

Este mddulo possui um conector (Figura A.2 na pagina
29) para utilizagdo do Mddulo de Memdria Flash
(CFW500-MMF), o qual permite a transferéncia de
dados entre inversores.

Para mais detalhes sobre esse acessdrio consulte
o guia de instalagdo, configuracdo e operacdo do
CFW500-MMF.
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APPENDIX A - FIGURES
ANEXO A - FIGURAS

a) Removal of front cover and accessory
(a) Remocién de la tapa frontal y de lo accesorio
(a) Remocéo da tampa frontal e do acessorio

(b) Accessory connection
(b) Conexién de lo accesorio
(b) Conexao do acessdrio
Figure A.1: (a) to (b) Installation of accessory
Figura A.1: (a) a (b) Instalacion de lo accesorio
Figura A.1: (a) a (b) Instalacao do acessdrio
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Figure A.2: CFW500-ENC dimensions in mm [in],
DIP-switches location and MCard connector
Figura A.2: Dimensiones del CFW500-ENC en mm [in],
localizacion de las DIP-switc hes y conectador de MCard
Figura A.2: Dimensées do CFW500-ENC em mm [in],
localizagao das DIP-switches e conector
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